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NV X80

Zewnetrzny dualny czujnik ruchu z
antymaskingiem

Instrukcja instalacji i programowania
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1. Charakterystyka ogdlna

NVX80 to dualny czujnik z antymaskingiem podczerwieni i mikrofalowym przeznaczony do zastosowan
zewnetrznych oraz przemystowych. Czujnik ten moze pracowac¢ w dwdch trybach - standardowym i adresowalnym.
W Trybie standardowym czujnik moze by¢ podigczony do dowolnej centrali alarmowej poprzez 3 niezalezne wyjscia
(1 wyjscie przekaznikowe NO/NC oraz 2 wyjscia NC na przekaznikach potprzewodnikowych). Instalator moze
programowo przypisac funkcje poszczegdlnym wyjsciom. W trybie adresowalnym czujnik moze wspotpracowac z
centralg EVO192 podigczony do magistrali cyfrowej - w takim przypadku wszystkie parametry pracy czujnika moga
zostac¢ zaprogramowane za pomocg komputera podigczonego do centrali lokalnie lub zdalnie.

Parametry pracy czujnika mozna zaprogramowac za pomocg przyciskdw i kolorowego wyswietlacza OLED na
panelu frontowym. Oprocz wyswietlania menu programowania wyswietlacz ten moze réwniez sygnalizowa¢ stan
czujnika (alarm, sabotaz, antymasking, usterka etc.), wyswietlacz moze tez w trybie normalnej pracy pozostawac¢

wytgczony.

Czujnik NVX80 wyposazony jest w trzy detektory PIR typu Quad, tor detektora mikrofalowego oraz zestaw
nadawczych i odbiorczych diod IR stuzgcych do kontroli przezroczystosci soczewki. Detekcja ruchu w strefie dalekiej
i posredniej dokonywana jest poprzez dwa detektory PIR oraz detektor mikrofalowy, obszar bezposrednio pod
czujnikiem (strefa podejscia) nadzorowany jest przez niezalezny detektor PIR. Czuto$¢ kazdego z tych detektoréw
oraz czutos¢ detekcji antymaskingu moze byé niezaleznie regulowana poprzez menu programowania czujnika.
Oprécz antymaskingu podczerwieni czujnik posiada rowniez funkcje antymaskingu mikrofalowego ktéra umozliwia
detekcje i sygnalizacje pojawienia sie niepozgdanego obiektu w bliskiej odlegtosci od czujnika.




2. Pole detekcji
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3. Wybor miejsca montazu

*  Czujnik moze by¢ zainstalowany na $cianie lub na stupie. Jesli czujnik nie znajduje sie pod dachem zalecane jest
uzycie dedykowanego daszka (wyposazenie dodatkowe)

* Ze wzgledu na mozliwos¢ wzajemnych zakidcen nalezy unika¢ montowania dwdch lub wigcej czujnikow NVX80
blisko siebie - zalecana minimalna odlegtos¢é pomiedzy czujnikami to okoto 15m

* Nie nalezy montowac czujnika nad gzymsami i pétkami

* W promieniu 2m od czujnika nie powinno by¢ zadnych obiektéw mogacych powodowac zadziatanie antymaskingu
mikrofalowego

* W miare mozliwosci czujnik nalezy montowac¢ w takim miejscu, aby nie byt narazony na
bezposrednie oswietlenie przez stonce

* W poblizu czujnika nie powinno by¢ zrédet ciepta takich jak np. reflektory halogenowe

Czujnik powinien by¢ zainstalowany na Jesli w poblizu chronionego obszaru odbywa sie
wysokosci 2,5 + 3,0m. Montaz na wysokosci ruch oséb lub pojazdéw nalezy maksymalnie
mniejszej niz 2,5m pogorszy odpornos¢ czujnika zredukowaé czutosé toru mikrofalowego i/lub

na zwierzeta, montaz powyzej 3m wymaga pochyli¢ czujnik do przodu.
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4. Montaz i podigczenie

*  Odkrec srubke blokujgcg na dole czujnika i otworz obudowe ciggnac podstawe czujnika w doét

*  Wylam zaslepki otworéw przeznaczonych dla $srub mocujgcych

e Przetéz przewdd przez prostokgtny otwdr w tylnej sciance podstawy czujnika

e Za pomocg odpowiednich wkretow lub kotkéw rozporowych przykre¢ podstawe czujnika do Sciany

e Pamietaj o wkreceniu dodatkowej srubki do otworu w zaslepce czujnika sabotazowego
wykrywajgcego oderwanie czujnika od sciany

* Podtgcz poszczegolne zyty przewoddéw do odpowiednich zaciskéw na listwie zaciskowej

e Zatoz korpus czujnika na podstawe i przesun go do oporu w dét

* Podtgcz zasilanie - po zakonczeniu inicjalizacji czujnik wejdzie w tryb programowania i pozostanie w nim
dopdki nie dokrecisz sruby blokujgcej obudowe

e Za pomocg przyciskow i wyswietlacza OLED zaprogramuj parametry pracy czujnika

e Po zakonczeniu programowania dokre¢ srube blokujgca - czujnik przejdzie do trybu normalnej pracy i
réwnoczesnie ulegnie zamknieciu jego obwdd sabotazowy

Opis zaciskow czujnika:

R+ B- GRN YEL TMP NC1 C1 NO1 NC

R+ +12V DC

B- Masa (-12V DC)

GRN Magistrala cyfrowa przewdd zielony

YEL Magistrala cyfrowa przewdd zoity

NC1, C1, NO1 Wyjscie przekaznikowe, bezpotencjatowe
NC2, NC3 Wyjscia Open Collector

COM Masa wyjs¢ NC2 i NC3



5. Programowanie czujnika

Wszystkie ustawienia czujnika definiowane sg programowo - nie ma potrzeby przestawiania jakichkolwiek zworek lub
mikroprzetacznikéw. Programowanie czujnika mozna wykona¢ na dwa sposoby: poprzez uzycie przyciskow i
wyswietlacza OLED na panelu czotowym czujnika oraz zdalnie za pomocg komputera - ten drugi sposéb mozliwy jest
tylko wtedy gdy czujnik pracuje w trybie adresowalnym podtgczony do magistrali cyfrowej centrali EVO192.

Wejscie do menu programowania odbywa sie poprzez odkrecenie sruby blokujgcej obudowe, rownoczesnie jej
odkrecenie powoduje zadziatanie czujnika sabotazowego, dzieki czemu nie jest mozliwe przeprogramowanie czujnika
bez wywotania alarmu sabotazowego.

Wstecz
Powré6t do poprzedniego
menu, wyjscie bez zapisania
zZmian, wyjscie z menu

OK

Wejscie do wybranego
punktu menu oraz
zatwierdzenie zmiany

Goral/dot
Przechodznie pomiedzy
pozycjami menu oraz
zwiekszanie/zmniejszanie
wybranego parametru

W chwili powstawania tej instrukcji menu czujnika dostepne jest tylko w jezyku angielskim, jednakze w niediugim
czasie zostanie ono przettumaczone na jezyk polski.

Wykaz punktéw menu giéwnego:

PIR Ustawienia i testowanie detektora podczerwieni

Microwave (MW) Ustawienia i testowanie detektora i antymaskingu mikrofalowego

IR Anti-mask Ustawienia, kalibracja i testowanie antymaskingu podczerwieni

Alarm Condition Warunek logiczny alarmu (PIR OR/AND MW, obecnie tylko AND)

Wall Tamper Ustawienia sabotazu na oderwanie od $ciany

Outputs Definiowanie funkcji wyj$¢

Diagnostics Testowanie ustawien czujnika i pracy magistrali

Settings Opcije wyswietlacza, zapisywanie, przywracanie i resetowanie ustawien

About Podglad wersji firmware, numeru seryjnego i numeru linii w trybie adresowalnym

Language

Wybér jezyka menu, obecnie tylko angielski




6. Menu programowania
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Outputs i Wall Tamper

Czujnik NVX80 posiada trzy wyjscia oraz wejscie wigcznika sabotazowego reagujgcego na oderwanie czujnika od
sciany. W trybie adresowalnym te trzy wyjscia oraz wejscie sabotazowe moga by¢ widziane jako oddzielne linie
alarmowe w systemie. Menu programowania (OUTPUTS) umozliwia swobodne przypisanie funkcji dla kazdego
wyjscia oddzielnie oraz wtgczenie lub wytgczenie wejscia sabotazu na oderwanie od sciany (WALL TAMPER).
Ponizsza tabela przedstawia fabryczne przypisanie funkcji do wyjs¢.

Wyjscie 1
Alarm v
Sabotaz v

Wyjscie 2 Wyjscie 3

Antymasking IR \'A
Antymasking MW
PIR

MWWV

Wyczy$é soczewke v
Usterka

Strefa podejscia

Settings (Ustawienia)

Show Event(s)

WWybor zdarzen sygnalizowanych na wyswietlaczu

Restore Settings

Przywracanie ostatnich zapisanych ustawien

Save Settings

Zapisanie aktualnych ustawien

Reset Przywracanie ustawien fabrycznych
Menu Color Kolor menu na wyswietlaczu
Brightness Jasnos¢ wyswietlania zdarzen (nie dotyczy menu)

Ustawienia czujnika mogg zostac zapisane, mozna tez przywroci¢ poprzednio zapisane ustawienia lub
ustawienia fabryczne. Zapisanie nastepuje z chwila wcisniecia przycisku OK, wcisniecie przycisku
Wstecz powoduje wyjscie bez zapisania zmian.

Diagnostics (Diagnostyka)

Test All Test wszystkich funkcji czujnika. Wyswietlacz pokazuje zadziatanie
detektoréw PIR, MW i Antymaskingu. W trybie testu nie pokazuje sig
niebieska ramka

Test PIR Test dziatania detektora PIR. Wyswietlacz pokazuje zadziatanie
detektora PIR (réwniez strefy podejscia)

Test MW

Test dziatania detektora MW oraz Antymaskingu MW

Test Anti-Mask

Test dziatania Antymaskingu IR i MW. W trybie testu nie pokazuje sie
niebieska ramka

Test Bus

Test komunikacji z centralg oraz napiecia na magistrali. Wyswietlacz
pokazuje napigcie oraz stan komunikacji na magistrali; ,OK” jesli
komunikacja jest poprawna, ,N/A” jesli brak komunikacji

Diagnostyka umozliwia przetestowanie dziatania wszystkich funkcji czujnika oraz w przypadku czujnika

podiaczonego do magistrali cyfrowej centrali EVO192 poprawnos¢ komunikacji z centralg oraz napiecie
na magistrali.



Anti-Masking

Mode Wybor rodzaju instalacji: wewnetrzna (duza czuto$g) lub zewnetrzna
(mniejsza czuto$c)
Response Time Wybér czasu reakcji na zamaskowanie czujnika: 30, 60 lub 120 sekund.

Po zastonieciu czujnika na wyswietlaczu pojawi sie niebieska ramka, ale
alarm antymaskingu wystgpi dopiero po zaprogramowanym czasie

Calibrate Rozpoczecie procesu kalibracji antymaskingu
Test AM Testowanie dziatania antymaskingu
AM Code Kod generowany po kalibracji antymaskingu przydatny w przypadku

kontaktu ze wsparciem technicznym Paradox Security Systems

Czujnik NVX80 posiad bardzo wysokg zdolnos¢ do wykrywania prob jego zamaskowania. Potgczone technologie
antymaskingu podczerwieni i mikrofalowego wykrywajg wszelkie préby unieruchomienia czujnika z uzyciem wszelkich
mozliwych materiatéw, zaréwno farb w sprayu, lakieru bezbarwnego, folii aluminiowej jak i wielu innych, moze réwniez
wykrywacé ruch niepozgdanych obiektéw w bezposredniej bliskosci czujnika. Oprécz tego czujnik moze wykrywag i
sygnalizowac fakt zabrudzenia soczewki (pogorszenia jej przezroczystosci o 50%).

Antymasking podczerwony wykrywa obiekty znajdujgce sie w odlegtosci 0  30mm od czujnika, po uptywie 3 5
sekund od wykrycia obiektu na wyswietlaczu pojawia sie niebieska ramka sygnalizujgca zamaskowanie czujnika.
Alarm antymaskingu generowany jest z zaprogramowanym opéznieniem. Jesli soczewka zostanie zastonieta, a
nastepnie odstonieta przed uptywem zaprogramowanego czasu, alarm nie zostanie wyzwolony, dzieki czemu nie
wystepujg alarmy wywotane przypadkowym chwilowym zastonieciem czujnika.

Alarm antymaskingu podczerwieni wystepuje na wyswietlaczu w trybie testu lub

ANT'-M 3‘:‘; SK na zmiane z niebieskg ramkag w trybie pracy (po uptynieciu zaprogramowanego
czasu reakcji).

Niebieska ramka pojawia sie na wyswietlaczu w trybie pracy, okoto 3 + 5 sekund
po zastonieciu czujnika oraz na zmiane z alarmem antymaskingu, po uptynieciu
zaprogramowanego czasu reakcii.

MW Ikona alarmu antymaskingu w trybie testu i w trybie pracy.

ANTI-MASK

Antymasking mikrofalowy wykrywa ruch obiektéw w odlegtosci 0,5 2m od czujnika. Alarm antymaskingu moze
zosta¢ wyzwolony tylko wtedy, gdy do 10 minut przed wykryciem obiektu w poblizu czujnika nastgpita normalna
detekcja ruchu (alarm). Po wykryciu ruchu w poblizu czujnika pojawi sie ha wyswietlaczu zielona ramka (prealarm
antymaskingu MW). Jesli od tej chwili w ciggu 90 sekund nie nastgpi normalna detekcja ruchu wygenerowany zostanie
alarm antymaskingu. Prealarm i alarm antymaskingu zostaje skasowany po pieciokrotnej normalnej detekcji ruchu
soczewka gtowna.



Detektor podczerwieni z niezalezng strefg podejscia

PIR Sensitivity

Wybor czutosci detektora PIR w zakresie 1 + 5. Wybierz pozadang wartosé
przyciskami gora/dét i zatwierdZ przyciskiem OK

Security Level

Wybér poziomu bezpieczenstwa: normalny, $redni i wysoki

Pet Immunity

QOdpornecsc na zwierzeta: Off = brak, Small Pet = mate zwierzeta (do 10kg),
Large Pet = duze zwierzeta (do 20kg)

Creep Zone Wybor czutosci strefy podejécia w zakresie 1 + 5. Optymalne ustawienie: dla
wysokosci montazu 2,5m czutosé 1, dla wysokosci montazu 3,5m czutosé 5
Test PIR Test dziatania detektora PIR oraz strefy podejscia

Przy instalacji czujnika na wysokosci 2,5 3,5m zasieg detekcji w podczerwieni wynosi do 17m przy kacie
widzenia 90°. Obszar strefy podejscia to pétokrag o promieniu okoto 2m. Jesli zostanie wigczona funkcja
odpornosci na zwierzeta strefa podejscia zostaje wytgczona.

Detektor mikrofalowy

MW Sensitivity

Wybor czutoéci detektora MW w zakresie 1 = 5. Wybierz pozadang warto$é
przyciskami gora/dét i zatwierdz przyciskiem OK

MW AM Distance

Zasieg dziatania antymaskingu MVV, zakres 0,5 + 2m

Test MW

Test dziatania detektora oraz antymaskingu MW

Czutos¢ detektora mikrofalowego przektada sie bezposrednio na zasieg detekcji. Zakres regulacji czutosci
detektora mikrofalowego odpowiada zasiegowi detekcji 10 m 19m.

Czutosé Zasieg detekgji
3 12m
4 15m
5 19m




7. Sygnalizacja zdarzen

Kazdej reakcji czujnika towarzyszy pojawienie sie na wyswietlaczu okreslonej ikony. W trybie pracy
wyswietlacz moze by¢ wytgczony. Wyswietlacz sygnalizuje zaréwno alarmy jak i prealarmy, czyli wykrycie
ruchu przez jeden z detektoréw (PIR lub MW). Jesli w ciggu 16 sekund od wystgpienia prealarmu ruch
zostanie wykryty przez drugi detektor nastepuje alarm wtasciwy.

Alarmy i prealarmy

Prealarm PIR w trybie testu

Prealarm PIR w trybie pracy

Prealarm MW w frybie testu i trybie pracy

Alarm antymaskingu MW w trybie testu i w trybie pracy
ANTI-MASK

Alarm w trybie testu i trybie pracy

Sabotaz

Informacja o zamknieciu sabotazu pojawia sie po dokreceniu dolnej srubki blokujgcej

TAMPER obudowe czujnika i oznacza przejscie czujnika do trybu prac
CLOSED € CZU| przej I ybu pracy

Informacja o otwarciu sabotazu pojawia sie po odkreceniu dolnej $rubki blokujgcej

TEDSEER cbudowe czujnika, chwile pdzniej na wyswietlaczu pojawia sie menu programowania

Informacja o naruszeniu sabotazu na oderwanie od $ciany. Chwile pézniej na

WM-EJEHPER wysSwietlaczu pojawia sie menu programowania

Informacja o zamknigciu sabotazu na oderwanie od $ciany. Po jego zamknigciu

LUWER 220l czuinik przechodzi do trybu prac
CLOSED ] p ryou pracy



Inne zdarzenia

n

Informacja o zbyt niskim napieciu zasilajgcym pojawia sie na wyswietlaczu wtedy
gdy napiecie spadnie ponizej 10V. Napiecie mozna réwniez w kazdej chwili
sprawdzi¢ wchodzac do menu (Diagnostics — Test Bus)

DIRECT
LIGHT

Informacja o o$wietleniu soczewki czujnika bezposrednim Swiatlem stonca

Informacja o wykryciu zabrudzenia soczewki

Informacja o braku komunikacji cyfrowej z centralg — jesli czujnik nie jest podigczony
do magistrali centrali EVO informacja ta bedzie sie pojawiata pod koniec sekwenc;ji
uruchamiania czujnika (po podaniu zasilania). W trybie pracy na magistrali
informacja ta pojawi sie w chwili utraty komunikacji z centralg

g::;itl . ‘ Informacja o koniecznosci wezwania serwisu — bedzie dostepna w przysztosci

&

8. Aktualizacja oprogramowania sprzetowego (firmware)

W czujniku NVX80 znajduje sie specjalne ztgcze przeznaczone do podtgczenia interfejsu 307USB. Za posrednictwem
tego interfejsu mozna dokonaé aktualizacji oprogramowania sprzetowego czujnika. W tym celu nalezy podac zasilanie
do czujnika wyjmujgc kostke zaciskowg z tylnej czesci obudowy czujnika i zaktadajgc jg bezposrednio na bolce
poditgczeniowe (rysunek ponizej) oraz podtgczy¢ interfejs 307USB do czteropinowego ztgcza. Aktualizacii
oprogramowania dokonuje sie w taki sam sposob jak wszystkich innych urzgdzen Paradox za pomocg programu
Paradox InField Programmer.
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